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Fecha:    Coordenadas inicio:   _ _º _ _’ _ _  / _ _ º _ _’ _  _  Elaborada por:  
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+2º+2º+2º+2º    
+1º+1º+1º+1º    

    
----1º1º1º1º    
----2º2º2º2º    
----3º3º3º3º    
----4º4º4º4º    

    
    
    
    
    
    
    
    
    
    
    
    
    
    
    

Grados de desvío positivos (+) en verde y negativos (-) en rojo 

El barco con todo su armamento, inducido por el imán que es la 
tierra, se convierte en un imán que altera la lectura de la aguja, 
produciendo un DESVÍO respecto de la lectura que esta misma 
aguja arrojaría sin el barco cerca.  


