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Los motores fuera de borda pueden ser de Cuatro Tiempos y Dos Tiempos, ademas de existir algunos con
Tecnologia de Inyeccién Electrénica.

DESCRIPCION Y FUNCION DE LOS MOTORES FUERA DE BORDA:

El motor fuera de borda tiene la finalidad de dar fuerza para poner a la embarcaciéon en movimiento y
permitirle navegar.

El Motor fuera e borda, debe alcanzar un buen trimado, ya que el barco se desliza con menor resistencia, s
la superficie del agua.

Si el barco esté trimado correctamente, el motor estara perpendicular a la superficie acuatica, con la
embarcacion alineada horizontalmente.

Si La proa esta muy alta, el motor se debera bajar para obtener un trimado correcto, colocandose el motor ¢
un angulo mayor a los noventa grados (90°) con respecto a la superficie marina.

Si la proa esta muy baja, el motor se debera subir, colocandolo a un angulo menor de noventa grados con
respecto a la superficie marina y muy cercano y pegado al casco en popa, con esto, el barco obtendra mas
velocidad cuando sube el motor

PARTES DE LOS MOTORES FUERA DE BORDA

« Embrague / encendido
* Acelerador / Timon

* Aleta de trimado
 Drenaje / refrigeraciéon
» toma de agua

* bomba de agua

SISTEMA DE ARRANQUE
La funcién del sistema de arranque es hacer girar el motor a la velocidad suficiente para que pueda arrance
La secuencia de funcionamiento es la siguiente:

» Contacto en posicién de encendido

* Relee de arranque activado.

» Suministro de tensién al solenoide del motor de arranque.

« El solenoide de arranque engrana el pifibn de atague en la corona.

* El solenoide de arranque transmite corriente de la bateria al motor de arranque.

« El sistema permanece engranado hasta que se suelta el interruptor de encendido

PARTES DEL SISTEMA DE ARRANQUE

Componentes del sistema de arranque:



1.— Motor de arranque

2.— Interruptor de arranque
3.— Relee de arranque

4.- Bateria

TIPOS DE ARRANQUE

Aungue existen diversos tipos de motores de arranque todos basan su funcionamiento en el mismo principi
sin embargo hay algunos que presentan ciertas particularidades como son:

* Motores con inducido deslizante
* Motores con reductora

BATERIAS DEL MOTOR FUERA DE BORDA

Una bateria es un dispositivo electroquimico el cual almacena energia en forma quimica. Cuando se conec
un circuito eléctrico, la energia quimica se transforma en energia eléctrica. Todas las baterias son similares
su construccién y estan compuestas por un namero de celdas electroquimicas. Cada una de estas celdas €
compuesta de un electrodo positivo y otro negativo ademas de un separador. Cuando la bateria se esta
descargando un cambio electroquimico se esta produciendo entre los diferentes materiales en los dos
electrodos. Los electrones son transportados entre el electrodo positivo y negativo via un circuito externo
como por ejemplo para el arranque de los motores.

la bateria brinda corriente suficiente para encender un motor fuera de borda, asi como para mantener
encendido los equipos electronicos como sonares GPS, ademas de permitir el funcionamiento de equipos
mantener una posicion ideal.

FUNCION DE LA BATERIA

La funcién principal de las baterias marinas es la de guardar energia de tal manera que las fuentes de las
corriente eléctrica las recarguen por medio de alternadores. Se trata de baterias eléctricas y quimicas, que
accionando el 4cido sulftrico, el plomo en agua y el sulfato de plomo, crean electricidad, porque facilitan un
reaccion quimica que permite la acumulacion y distribucién de energia eléctrica.

TIPOS DE BATERIAS.
Existen dos tipos de baterias:

* las de acido
* las de gel.

MANTENIMIENTO DE LAS BATERIAS
Las baterias de acido, requieren que se les coloque agua y aditivos para su funcionamiento, esto es una
desventaja con respecto a las de gel, pero su mayor ventaja esta en el costo que permite su facil adquisicié

mantenimiento.

Las baterias de gel, pueden ser cargadas rapidamente y requieren de menos energia que las de acido pare
cargarse completamente, y son resistentes al dafio que causan las descargas muy profundas. Mantienen u



voltaje mas alto mientras se descargan lo que facilita un mejor funcionamiento, ademas de producir menor
cantidad de gas hidr6geno al cargar; pero son muy costosas.

CONCLUSIONES
Este trabajo ha permitido obtener conocimientos para concluir:

» Los motores fuera de borda pueden ser de Cuatro Tiempos y Dos Tiempos, ademas de existir algunos cc
Tecnologia de Inyeccién Electrdnica.

 El motor fuera de borda tiene la finalidad de dar fuerza para poner a la embarcaciéon en movimiento y
permitirle navegar, y debe alcanzar un buen trimado, ya que el barco se desliza con menor resistencia, st
la superficie del agua. Para ello existen diferentes técnicas de acuerdo a cdmo esté la nave con respecto
superficie acuatica.

« Las partes de los motores fuera de borda son:

* Acelerador / Timon

* Aleta de trimado

 Drenaje / refrigeraciéon

» toma de agua

* bomba de agua

« La funcién del sistema de arranque es hacer girar el motor a la velocidad suficiente para que pueda
arrancar, y estd compuesto por; Motor de arranque, Interruptor de arranque, Relee de arranque, y Bateri:

« La funcién principal de las baterias marinas es la de guardar energia de tal manera que las fuentes de la
corriente eléctrica las recarguen por medio de alternadores; y pueden ser de dos tipos: de acido y de gel.
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